Plglide AT1 Lineartisch mit Luftlager

Hochleistungs-Nanopositioniertisch mit kleiner Bauform

A-121

= Ideal fir Scan-Anwendungen oder hochprazise Positionie-
rung

= Reinraumtauglich

= GroRe der Bewegungsplattform 115 mm x 115 mm

= Stellwege bis 350 mm

= Niedrige Bauhohe von 60 mm

= Auflésung bis 1 nm

Produktiibersicht

Die Tische der Plglide Serie verfligen Uber einen Servo-Linearmotorantrieb mit vorgespannten Luftlagern und integriertem opti-
schen Linearencoder. Die Kombination dieser beriihrungslosen Baugruppen ergibt eine reibungslose Bewegungsplattform, die
die hochste Leistung, Qualitat und Lebensdauer bietet.

Ein Hochleistungslinearmotor kann den Tisch zur Hochstgeschwindigkeit innerhalb weniger Millisekunden fahren. Die vorge-
spannte, luftgelagerte Konstruktion unterstiitzt eine Montage in jeder beliebigen Orientierung.

Zubehor und Optionen

= Encoder

= Plglide Filter und Druckregler

= Mehrachsige Motion Controller und Direktantriebe

= XY-Aufbauten und individuelle Konfigurationen

= Schleppkettenvarianten

= Gegengewichtoptionen fir vertikale Montage

= Grundplatten aus Granit und Systeme zur Vibrationsminderung

Einsatzgebiete

Plglide Positioniersysteme sind ideal geeignet fir hochprazise Anwendungen in der Messtechnik, Photonik und Prézisionsscan-
nen in der Halbleiter- oder der Flachbildschirm-Herstellung.

Aufgrund der Reibungsfreiheit entstehen keine Partikel, wodurch Plglide Tische ideal unter Reinraumbedingungen eingesetzt
werden kdnnen.

Bewegen Einheit Toleranz A-121. A-121. A-121. A-121. A-121. A-121. A-121. A-121.
E 050A1 050B1 100A1 100B1 150A1 150B1 200A1 200B1
X X X X X X X X

Aktive Achsen

Stellweg in X mm 50 50 100 100 150 150 200 200
Beschleunigungin X, un- |, max. 20 20 20 20 20 20 20 20
belastet

Maximale Geschwindig-

Kertinbanbelastat mm/s 500 500 1000 1000 1000 1000 1000 1000
Geradheit (Lineares Uber-

sprechen in Y bei Bewe- um max. +0,25 +0,25 +0,25 +0,25 +0,5 +0,5 +0,75 +0,75
gung in X)

Ebenheit (Lineares Uber-

sprechen in Z bei Bewe- um max. +0,25 0,25 +0,25 0,25 +0,5 +0,5 +0,75 +0,75

gung in X)

Neigen (Rotatorisches
Ubersprechen in 8Y bei urad max. +10 +10 +10 +10 +10 +10 +10 +10
Bewegung in X)
Gieren (Rotatorisches
Ubersprechen in 8Z bei urad max. +10 +10 +10 +10 +10 +10 +10 +10
Bewegung in X)
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Positionieren Einheit Toleranz A-121. A-121. A-121. A-121. A-121. A-121. A-121. A-121.
050A1 050B1 100A1 100B1 150A1 150B1 200A1 200B1

Positioniergenauigkeit in
+ + + + + + + +
X, kalibriert typ. +0,5 +0,5 +0,5 +0,5 +0,5 0,5 +0,5 +0,5
Positioniergenauigkeit in
+ + + + + + + +
X, unkalibriert pm typ. £1,5 +1,5 £1,5 +1,5 +1,5 +1,5 +2 £1,5
Bidirektionale Wiederhol-
genauigkeit in X pm typ. 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5
Inkremen- | Absoluter Inkremen- | Absoluter Inkremen- | Absoluter Inkremen- | Absoluter
Integrierter Sensor teller Linea- | Linearenco- | teller Linea- | Linearenco- | teller Linea- | Linearenco- | teller Linea- | Linearenco-
rencoder der rencoder der rencoder der rencoder der
Sin/Cos, 1V Sin/Cos, 1V Sin/Cos, 1V Sin/Cos, 1V
Sensorsignal Spitze-Spit- | BiSS-C Spitze-Spit- | BiSS-C Spitze-Spit- | BiSS-C Spitze-Spit- | BiSS-C
ze ze ze ze
Sensorsignalperiode um 20 20 20 20
Sensoraufldsung nm 4,88 1 4,88 1 4,88 1 4,88 1

Antriebseigenschaften Einheit Toleranz A-121. A-121. A-121. A-121. A-121. A-121. A-121. A-121.
E 050A1 050B1 100A1 100B1 150A1 150B1 200A1 200B1

Elektromo- | Elektromo- | Elektromo- | Elektromo- | Elektromo- | Elektromo- | Elektromo- | Elektromo-

tor/Magne- | tor/Magne- | tor/Magne- | tor/Magne- | tor/Magne- | tor/Magne- | tor/Magne- | tor/Magne-

tischer Di- tischer Di- | tischer Di- tischer Di- | tischer Di- tischer Di- | tischer Di- tischer Di-
Antriebst rektan- rektan- rektan- rektan- rektan- rektan- rektan- rektan-
P trieb/Eisen- | trieb/Eisen- | trieb/Eisen- | trieb/Eisen- | trieb/Eisen- | trieb/Eisen- | trieb/Eisen- | trieb/Eisen-
loser 3-Pha- | loser 3-Pha- | loser 3-Pha- | loser 3-Pha- | loser 3-Pha- | loser 3-Pha- | loser 3-Pha- | loser 3-Pha-
sen-Linear- | sen-Linear- | sen-Linear- |sen-Linear- | sen-Linear- |sen-Linear- |sen-Linear- | sen-Linear-
motor motor motor motor motor motor motor motor
Nennspannung \% 48 48 48 48 48 48 48 48
Spitzenspannung \% 80 80 80 80 80 80 80 80
Nennstrom, effektiv A typ. 1,2 1,2 1,2 1,2 1,2 1,2 1,2 1,2
Spitzenstrom, effektiv A typ. 3,5 3,5 3,5 3,5 3,5 3,5 3,5 3,5
Antriebskraft in X N typ. 11,1 11,1 11,1 11,1 11,1 11,1 11,1 11,1
Spitzenkraft in X N 33,2 33,2 33,2 33,2 33,2 33,2 33,2 33,2
Kraftkonstante N/A 9,4 9,4 9,4 9,4 9,4 9,4 9,4 9,4
Widerstand Phase-Phase Q typ. 6,3 6,3 6,3 6,3 6,3 6,3 6,3 6,3
Induktivitat Phase-Phase mH 1 1 1 1 1 1 1 1
Gegen-EMK Phase-Phase | V-s/m max. 7,7 7,7 7,7 7,7 7,7 7,7 7,7 7,7
Polteilung N-N mm 40 40 40 40 40 40 40 40
Mechanlsche Eigenschaf- Einheit Toleranz 121. A-121. A-121. A-121. A-121. A-121. A-121. A-121.

050A1 050B1 100A1 100B1 150A1 150B1 200A1 200B1
Zulassige Druckkraft in Y max. 40 40 40 40 40 40 40 40
Zulassige Druckkraft in Z N max. 100 100 100 100 100 100 100 100
Zuldssiges Moment in 8X | N-m max. 5 5 5 5 5 5 5 5
Zuldssiges Moment in 8Y N-m max. 8,3 8,3 8,3 8,3 8,3 8,3 8,3 8,3
Bewegte Massein X, un- 1200 1200 1200 1200 1200 1200 1200 1200
belastet

Luftlager- Luftlager- Luftlager- Luftlager- Luftlager- Luftlager- Luftlager- Luftlager-

fahrung/ fuhrung/ fuhrung/ fahrung/ fuhrung/ fahrung/ fuhrung/ fahrung/
Fithrun Luftlager- Luftlager- Luftlager- Luftlager- Luftlager- Luftlager- Luftlager- Luftlager-

8 flihrung mit | fiUhrung mit | fiuhrung mit | fuhrung mit | fihrung mit | filhrung mit | fihrung mit | fihrung mit
Luft-Vor- Luft-Vor- Luft-Vor- Luft-Vor- Luft-Vor- Luft-Vor- Luft-Vor- Luft-Vor-
spannung spannung spannung spannung spannung spannung spannung spannung

Gesamtmasse g 3500 3500 4200 4200 4500 4500 5200 5200
Hartbe- Hartbe- Hartbe- Hartbe- Hartbe- Hartbe- Hartbe- Hartbe-
schichtetes | schichtetes | schichtetes | schichtetes | schichtetes | schichtetes | schichtetes | schichtetes
Aluminium, | Aluminium, | Aluminium, | Aluminium, | Aluminium, | Aluminium, | Aluminium, | Aluminium,

Material Befesti- Befesti- Befesti- Befesti- Befesti- Befesti- Befesti- Befesti-
gungsmate- | gungsmate- | gungsmate- | gungsmate- | gungsmate- | gungsmate-  gungsmate- | gungsmate-
rial aus rial aus rial aus rial aus rial aus rial aus rial aus rial aus
Edelstahl Edelstahl Edelstahl Edelstahl Edelstahl Edelstahl Edelstahl Edelstahl

Seite 2
17.11.2023

WWW.PI.DE



Anschliisse und Umge-
bung

Betriebstemperaturbe-
reich

Anschluss

Sensoranschluss

Betriebsdruck

Luftdurchsatz

Luftqualitat

Empfohlene Controller /
Treiber

Bewegen Einheit

Aktive Achsen
Stellweg in X

Beschleunigung in X, un-
belastet

Maximale Geschwindig-
keit in X, unbelastet

Geradheit (Lineares Uber-
sprechen in Y bei Bewe-
gungin X)

Ebenheit (Lineares Uber-
sprechen in Z bei Bewe-
gung in X)

Neigen (Rotatorisches
Ubersprechen in BY bei
Bewegung in X)

Gieren (Rotatorisches
Ubersprechen in 8Z bei
Bewegung in X)

Positionieren Einheit

Positioniergenauigkeit in
X, kalibriert

Positioniergenauigkeit in
X, unkalibriert

Bidirektionale Wiederhol-
genauigkeit in X

Integrierter Sensor

Sensorsignal
Sensorsignalperiode

Sensorauflosung

Einheit

°C

kPa

L/min

mm

m/s

mm/s

um

um

prad

urad

um

um

um

um

nm

Toleranz

max.

Toleranz

max.

max.

Toleranz

typ.

typ.

A-121. A-121.
050A1 050B1

+15 bis +25 | +15 bis +25
D-Sub 9W4 | D-Sub 9W4
(m) (m)

D-Sub 15- D-Sub 15-
polig (m) polig (m)
450 bis 520 | 450 bis 520
(65 bis 75 (65 bis 75
psi) psi)

28 28

Rein (gefil- | Rein (gefil-
tert bis zu tert bis zu
1,0 um 1,0 pm
oder bes- oder bes-
ser) - ISO ser) - 1ISO
8573-1 8573-1
Klasse 1, Ol- | Klasse 1, Ol-
frei - ISO frei - 1SO
8573-1 8573-1
Klasse 1, Klasse 1,
Trocken (- Trocken (-
15 °C Tau- 15 °C Tau-
punkt) - 1ISO | punkt) - 1ISO
8573-1 8573-1
Klasse 3 Klasse 3
A-81x, A- A-81x, A-
82x 82x

A-121.250A1

250

20

1000

+12,5

+12,5

A-121.250A1

0,5

Inkrementeller Linearen-
coder

Sin/Cos, 1V Spitze-Spitze
20

4,88

A-121. A-121.
100A1 100B1

+15 bis +25 | +15 bis +25
D-Sub 9W4 | D-Sub 9W4
(m) (m)

D-Sub 15- D-Sub 15-
polig (m) polig (m)
450 bis 520 | 450 bis 520
(65 bis 75 (65 bis 75
psi) psi)

28 28

Rein (gefil- | Rein (gefil-
tert bis zu tert bis zu
1,0 um 1,0 pm
oder bes- oder bes-
ser) - 1ISO ser) - 1ISO
8573-1 8573-1
Klasse 1, OI- | Klasse 1, OI-
frei - 1ISO frei - ISO
8573-1 8573-1
Klasse 1, Klasse 1,
Trocken (- Trocken (-
15 °C Tau- 15 °C Tau-
punkt) - 1ISO | punkt) - ISO
8573-1 8573-1
Klasse 3 Klasse 3
A-81x, A- A-81x, A-
82x 82x

A-121.250B1

250

20

1000

+12,5

+12,5

A-121.250B1

0,5

Absoluter Linearencoder

BiSS-C

A-121. A-121.
150A1 150B1

+15 bis +25 | +15 bis +25
D-Sub 9W4 | D-Sub 9W4
(m) (m)

D-Sub 15- D-Sub 15-
polig (m) polig (m)
450 bis 520 | 450 bis 520
(65 bis 75 (65 bis 75
psi) psi)

28 28

Rein (gefil- | Rein (gefil-
tert bis zu tert bis zu
1,0 um 1,0 um
oder bes- oder bes-
ser) - 1ISO ser) - ISO
8573-1 8573-1
Klasse 1, OI- | Klasse 1, OlI-
frei - 1ISO frei - ISO
8573-1 8573-1
Klasse 1, Klasse 1,
Trocken (- Trocken (-
15 °C Tau- 15 °C Tau-
punkt) - ISO | punkt) - ISO
8573-1 8573-1
Klasse 3 Klasse 3
A-81x, A- A-81x, A-
82x 82x

A-121.350A1

350

20

1000

+1,25

+1,25

+17,5

+17,5

A-121.350A1

0,5

Inkrementeller Linearen-
coder

Sin/Cos, 1V Spitze-Spitze
20

4,88

Pl

A-121. A-121.
200A1 200B1

+15 bis +25 | +15 bis +25
D-Sub 9W4 | D-Sub 9W4
(m) (m)

D-Sub 15- D-Sub 15-
polig (m) polig (m)
450 bis 520 | 450 bis 520
(65 bis 75 (65 bis 75
psi) psi)

28 28

Rein (gefil- | Rein (gefil-
tert bis zu tert bis zu
1,0 um 1,0 um
oder bes- oder bes-
ser) - 1ISO ser) - ISO
8573-1 8573-1
Klasse 1, OI- | Klasse 1, OI-
frei - 1SO frei - ISO
8573-1 8573-1
Klasse 1, Klasse 1,
Trocken (- Trocken (-
15 °C Tau- 15 °C Tau-
punkt) - 1ISO | punkt) - ISO
8573-1 8573-1
Klasse 3 Klasse 3
A-81x, A- A-81x, A-
82x 82x

A-121.350B1

350

20

1000

+1,25

+1,25

+17,5

+17,5

A-121.350B1

0,5

Absoluter Linearencoder

BiSS-C
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Antriebseigenschaften Einheit Toleranz | A-121.250A1

Antriebstyp

Nennspannung
Spitzenspannung
Nennstrom, effektiv
Spitzenstrom, effektiv
Antriebskraft in X
Spitzenkraft in X
Kraftkonstante
Widerstand Phase-Phase
Induktivitat Phase-Phase
Gegen-EMK Phase-Phase
Polteilung N-N

Mechanische Eigenschaf-
ten

Zuldssige Druckkraft in Y
Zulassige Druckkraft in Z
Zulassiges Moment in 68X
Zulassiges Moment in Y

Bewegte Masse in X, un-
belastet

Fuhrung

Gesamtmasse

Material

Anschliisse und Umge-
bung

Betriebstemperaturbe-
reich

Anschluss
Sensoranschluss
Betriebsdruck
Luftdurchsatz

Luftqualitat

Empfohlene Controller /
Treiber

z2 2z >» > < <

N/A

mH
V-s/m

Einheit

N
N
N-m

N-m

g

Einheit

°C

kPa

L/min

typ.
typ.
typ.

typ.

max.

Toleranz

max.
max.
max.

max.

Toleranz

max.

Elektromotor/Magneti-
scher Direktantrieb/Eisen-
loser 3-Phasen-Linearmo-
tor

48
80
1,2
35
11,1
33,2
9,4
6.3

7,7
40

A-121.250A1

40
100
5
8,3

1200

Luftlagerfihrung/Luftla-
gerfihrung mit Luft-Vor-
spannung

5700

Hartbeschichtetes Alumi-
nium, Befestigungsmate-
rial aus Edelstahl

A-121.250A1

+15 bis +25

D-Sub 9W4 (m)

D-Sub 15-polig (m)

450 bis 520 (65 bis 75 psi)
28

Rein (gefiltert bis zu 1,0
um oder besser) - 1ISO
8573—1 Klasse 1, Olfrei -
1ISO 8573-1 Klasse 1, Tro-
cken (-15 °C Taupunkt) -
I1SO 8573-1 Klasse 3

A-81x, A-82x

A-121.250B1

Elektromotor/Magneti-
scher Direktantrieb/Eisen-
loser 3-Phasen-Linearmo-
tor

48
80
1,2
3,5
11,1
33,2
9,4
6,3

7,7
40

A-121.250B1

40
100
5
8,3

1200

Luftlagerfiihrung/Luftla-
gerfuhrung mit Luft-Vor-
spannung

5700

Hartbeschichtetes Alumi-
nium, Befestigungsmate-
rial aus Edelstahl

A-121.250B1

+15 bis +25

D-Sub 9W4 (m)

D-Sub 15-polig (m)

450 bis 520 (65 bis 75 psi)
28

Rein (gefiltert bis zu 1,0
um oder besser) - 1ISO
8573-1 Klasse 1, Olfrei -
1ISO 8573-1 Klasse 1, Tro-
cken (-15 °C Taupunkt) -
1SO 8573-1 Klasse 3

A-81x, A-82x

A-121.350A1

Elektromotor/Magneti-
scher Direktantrieb/Eisen-
loser 3-Phasen-Linearmo-
tor

48
80
1,2
3,5
11,1
33,2
9,4
6,3

7,7
40

A-121.350A1

40
100
5
8,3

1200

Luftlagerfiihrung/Luftla-
gerfuhrung mit Luft-Vor-
spannung

6800

Hartbeschichtetes Alumi-
nium, Befestigungsmate-
rial aus Edelstahl

A-121.350A1

+15 bis +25

D-Sub 9W4 (m)

D-Sub 15-polig (m)

450 bis 520 (65 bis 75 psi)
28

Rein (gefiltert bis zu 1,0
um oder besser) - 1ISO
8573-1 Klasse 1, Olfrei -
1ISO 8573-1 Klasse 1, Tro-
cken (-15 °C Taupunkt) -
1SO 85731 Klasse 3

A-81x, A-82x

A-121.350B1

Elektromotor/Magneti-
scher Direktantrieb/Eisen-
loser 3-Phasen-Linearmo-
tor

48
80
1,2
3,5
11,1
33,2
9,4
6,3

7,7
40

A-121.350B1

40
100
5
8,3

1200

Luftlagerfiihrung/Luftla-
gerfuhrung mit Luft-Vor-
spannung

6800

Hartbeschichtetes Alumi-
nium, Befestigungsmate-
rial aus Edelstahl

A-121.350B1

+15 bis +25

D-Sub 9W4 (m)

D-Sub 15-polig (m)

450 bis 520 (65 bis 75 psi)
28

Rein (gefiltert bis zu 1,0
um oder besser) - 1ISO
8573-1 Klasse 1, Olfrei -
1ISO 8573-1 Klasse 1, Tro-
cken (-15 °C Taupunkt) -
1SO 8573-1 Klasse 3

A-81x, A-82x
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Zeichnungen / Bilder
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HAVEL 4MM O.D. TUBE

3 E
HARDSTOP L 100, HARDSTOP
TRAVEL TRAVEL

MODEL A B C () E
'A-121.050 240 75 25 30
A-121.100 290 100 50 55
A-121.150 340 125 75 80
A-121.200 390 150 100 105

1265
1515
1765
2015
2265
2765

o|o|o|s]a|n

A121.250 440 150 125 130
A-121.350 540 100 200 75 180

3

A-121, Abmessungen in mm

Bestellinformationen

A-121.050A1
Plglide AT1 Lineartisch mit Luftlager; Eisenloser 3-Phasen-Linearmotor; 50 mm Stellweg; 100 N Belastbarkeit; 500 mm/s maxi-
male Geschwindigkeit; Inkrementeller Linearencoder, 20 um Sensorsignalperiode, Sin/Cos, 1 V Spitze-Spitze

A-121.050B1
Plglide AT1 Lineartisch mit Luftlager; Eisenloser 3-Phasen-Linearmotor; 50 mm Stellweg; 100 N Belastbarkeit; 500 mm/s maxi-
male Geschwindigkeit; Absoluter Linearencoder, 1 nm Sensorauflosung, BiSS-C

A-121.100A1
Piglide AT1 Lineartisch mit Luftlager; Eisenloser 3-Phasen-Linearmotor; 100 mm Stellweg; 100 N Belastbarkeit; 1000 mm/s maxi-
male Geschwindigkeit; Inkrementeller Linearencoder, 20 um Sensorsignalperiode, Sin/Cos, 1 V Spitze-Spitze

A-121.100B1
Piglide AT1 Lineartisch mit Luftlager; Eisenloser 3-Phasen-Linearmotor; 100 mm Stellweg; 100 N Belastbarkeit; 1000 mm/s maxi-
male Geschwindigkeit; Absoluter Linearencoder, 1 nm Sensorauflésung, BiSS-C

Seite 5
17.11.2023

WWW.PI.DE



Pl

Bestellinformationen

A-121.150A1
Piglide AT1 Lineartisch mit Luftlager; Eisenloser 3-Phasen-Linearmotor; 150 mm Stellweg; 100 N Belastbarkeit; 1000 mm/s maxi-
male Geschwindigkeit; Inkrementeller Linearencoder, 20 um Sensorsignalperiode, Sin/Cos, 1 V Spitze-Spitze

A-121.150B1
Piglide AT1 Lineartisch mit Luftlager; Eisenloser 3-Phasen-Linearmotor; 150 mm Stellweg; 100 N Belastbarkeit; 1000 mm/s maxi-
male Geschwindigkeit; Absoluter Linearencoder, 1 nm Sensorauflésung, BiSS-C

A-121.200A1
Piglide AT1 Lineartisch mit Luftlager; Eisenloser 3-Phasen-Linearmotor; 200 mm Stellweg; 100 N Belastbarkeit; 1000 mm/s maxi-
male Geschwindigkeit; Inkrementeller Linearencoder, 20 um Sensorsignalperiode, Sin/Cos, 1 V Spitze-Spitze

A-121.200B1
Plglide AT1 Lineartisch mit Luftlager; Eisenloser 3-Phasen-Linearmotor; 200 mm Stellweg; 100 N Belastbarkeit; 1000 mm/s maxi-
male Geschwindigkeit; Absoluter Linearencoder, 1 nm Sensorauflosung, BiSS-C

A-121.250A1
Plglide AT1 Lineartisch mit Luftlager; Eisenloser 3-Phasen-Linearmotor; 250 mm Stellweg; 100 N Belastbarkeit; 1000 mm/s maxi-
male Geschwindigkeit; Inkrementeller Linearencoder, 20 um Sensorsignalperiode, Sin/Cos, 1 V Spitze-Spitze

A-121.250B1
Plglide AT1 Lineartisch mit Luftlager; Eisenloser 3-Phasen-Linearmotor; 250 mm Stellweg; 100 N Belastbarkeit; 1000 mm/s maxi-
male Geschwindigkeit; Absoluter Linearencoder, 1 nm Sensorauflésung, BiSS-C

A-121.350A1
Piglide AT1 Lineartisch mit Luftlager; Eisenloser 3-Phasen-Linearmotor; 350 mm Stellweg; 100 N Belastbarkeit; 1000 mm/s maxi-
male Geschwindigkeit; Inkrementeller Linearencoder, 20 um Sensorsignalperiode, Sin/Cos, 1 V Spitze-Spitze

A-121.350B1
Plglide AT1 Lineartisch mit Luftlager; Eisenloser 3-Phasen-Linearmotor; 350 mm Stellweg; 100 N Belastbarkeit; 1000 mm/s maxi-
male Geschwindigkeit; Absoluter Linearencoder, 1 nm Sensorauflésung, BiSS-C
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